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Robots Colaborativos 
Human-Friendly 



kg
Payload

kg
Weight

Luz de indicação de estado
Torna possível veri�car o estado de
operação do robot à distância

Performance de Operação
Excelente operação em áreas reduzidas

Controlo
Controlos com elevada usabilidade e
botão de con�guração personalizado

Paga manual
Pega optimizada para direct teach (itálico)

Mangueira de ar
Duas mangueiras de ar embutidas,
tornando a instalação de ferramentas mais conveniente

mm
Max. Reach



Especi�cações dos Robots Colaborativos
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IP20

8 Entradas / 8 Saídas

2 Entradas / 2 Saídas

24 V 
Max. 2A

100~240 (50~60Hz)

PROFINET IO, EtherNet/IP, EtherNet(TCP/IP), PROFIBUS, DeviceNet, CANOpen, CC-Link, CC-Link IE Field,
EtherCAT, MODBUS/TCP

YL005 YL012 YL015

Carga máxima kg

Alcance máximo mm

Grau de liberdade eixos

Método de instalação

Alcance
Máx. de
Operação

S

H

V

R2

B

R1

Velocidade
Máxima

S

H

V

R2

B

R1

Binário 
suportado
no pulso
do eixo

R2 kgf·m

B

R1

Grau de repetibilidade mm

Temperatura de operação

Peso kg

Proteção IP

Dimensões WxHxD mm

Peso kg

Proteção IP

I/O - �ange Digital

Analógico

Tensão de alimentação

Potência máxima VAC

Fieldbus/UI



 · Fornece ferramentas de várias cargas que podem
ser aplicadas em diversas aplicações.

 · Programação simples e instalação fácil.

 · Dados para modi�cação serão fornecidos para
melhorar a compatibilidade.

 · Torna desnecessário realizar o trabalho de base antes da instalação
do robot e ajuda a garantir uma plataforma de operação.

 · Permite instalar e armazenar o controlador, 
T/P e vários dispositivos periféricos.

 · Simpli�ca a reorganização do layout e ajustar a altura.

 · Torna possível de�nir a posição T/P de acordo com o ângulo de 
visão do cliente, libertando ambas as mãos do operador.

 · Inclui os materiais básicos necessários para a instalação.

 · Inclui cabos básicos (para I/O e EtherCAT) para a ligação
com o terminal de operação.

Grippers

Carrinho móvel

Kit de iniciação

Eco Sistema dos Robots Colaborativos

Item opcional que necessita de ser comprado adicionalmente

Item opcional que necessita de ser comprado adicionalmente



Montagem

Colagem/União

Polimento e Lixagem

Tratamento de Máquinas CNC

Pick & Place

Sopro de ar



Serviço

Inspeção

Assistência a Prensas

Packaging e Paletização

Assistência de Injeção de Plástico

Soldadura



Comodidade
do Utilizador

Conforto
adequado
a humanos

Plataforma
de Controlo

de Segurança

PC Industrial
de Elevada

Performance

Easy A/S

 · T/P tipo touch e interface simples

 · Duas unidades de ar básicas fornecidas, tornando cablagem adicional desnecessária

 · Os controlos manuais possibilitam realizar o direct teach (itálico)

 · Uma drive integrada que pode ser facilmente trocada

 · Manutenção do controlador simpli�cada através da caixa tipo porta

 · Design simpli�cado que oferece tranquilidade ao operador

 · Prevenção de acidentes através do design curvo

 · CPU de segurança aprovado por um instituto de  
certi�cação internacional (TÜV SÜD)

 · Resposta otimizada à "inspeção de segurança do robot industrial" e à
"certi�cação de segurança do espaço de trabalho do robot colaborativo"

 · Integração de um bu�er para prevenção de perda de dados,
devido à instabilidade energética temporária

 · Módulo de energia de alta capacidade que pode ser integrado 
a robots colaborativos de carga elevada

Características dos Robots
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