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Torna possivel verificar o estado de
operacdo do robot a distancia

Excelente operacao em areas reduzidas

Controlo

Controlos com elevada usabilidade e
botao de configuracédo personalizado

Mangueira de ar
................................................................................................... " D
Duas mangueiras de ar embutidas, XU
tornando a instalacdo de ferramentas mais conveniente

Payload Max. Reach Weight



Especificacbes dos Robots Colaborativos
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Modelo YLOO5 YLO12 YLO15
Carga méaxima kg 5 12 15
Alcance maximo mm 916 1,305 963
Grau de liberdade eixos 6 6 6
Método de instalacéo Solo, Tecto, Parede Solo, Tecto, Parede Solo, Tecto, Parede
Alcance S ° +180 +180 +180
gs:'r:;o H +270 ~ 90 +270 ~ 90 +270 ~ 90
) +180 +180 +180
R2 +180 +180 +180
B +180 +180 +180
R1 +180 +180 +180
Velocidade S °Is 180 180 180
Méxima 180 125 125
" 180 180 180
R2 180 180 180
B 180 180 180
R1 180 180 180
Binario R2 kgf-m 49 5.0 5.0
::)p;:f:? B 27 56 56
do eixo R1 2.8 2.8 2.8
Grau de repetibilidade mm +0.1 +0.1 +0.1
Temperatura de operagdo  C 0~45 0~45 0~45
Peso kg 27 43 42
Protecao IP IP54 IP54 IP54
Controlador
Dimensées WxHxD mm 260 x490x 510
Peso kg 27
Protecao IP 1P20
1/0 - flange Digital 8 Entradas / 8 Saidas
Analdgico 2 Entradas / 2 Saidas
Tensao de alimentacdo 24V
Max. 2A
Poténcia méxima VAC 100~240 (50~60Hz)

Fieldbus/Ul

PROFINET 10, EtherNet/IP, EtherNet(TCP/IP), PROFIBUS, DeviceNet, CANOpen, CCLink, CGLink IE Field,

EtherCAT, MODBUS/TCP




Eco Sistema dos Robots Colaborativos

Grippers

- Fornece ferramentas de varias cargas que podem
ser aplicadas em diversas aplicacdes.

- Programacado simples e instalagao facil.

- Dados para modificacdo serdo fornecidos para
melhorar a compatibilidade.

X% Item opcional que necessita de ser comprado adicionalmente

Carrinho movel

- Torna desnecessario realizar o trabalho de base antes da instalagao
do robot e ajuda a garantir uma plataforma de operacao.

- Permite instalar e armazenar o controlador,
T/P e varios dispositivos periféricos.

- Simplifica a reorganizacao do layout e ajustar a altura.

- Torna possivel definir a posicao T/P de acordo com o angulo de
visao do cliente, libertando ambas as maos do operador.

X Item opcional que necessita de ser comprado adicionalmente

Kit de iniciacao
- Inclui os materiais bdasicos necessarios para a instalagcao.

- Inclui cabos basicos (para I/O e EtherCAT) para a ligagao
com o terminal de operacéo.
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Montagem

Colagem/Uniao




Soldadura

Servico



Caracteristicas dos Robots

() - T/P tipo touch e interface simples

- Duas unidades de ar basicas fornecidas, tornando cablagem adicional desnecessaria

Comodidade - Os controlos manuais possibilitam realizar o direct teach (italico)
do Utilizador

- Uma drive integrada que pode ser facilmente trocada

- Manutencéo do controlador simplificada através da caixa tipo porta

- Integracao de um buffer para prevencao de perda de dados,

devido a instabilidade energética temporaria
1nni

PC Industrial - Médulo de energia de alta capacidade que pode ser integrado

deElevada a robots colaborativos de carga elevada
Performance

- CPU de seguranca aprovado por um instituto de
certificacdo internacional (TUV SUD)

e - Resposta otimizada a "inspecao de seguranca do robot industrial” e a

de Controlo "certificacdo de seguranca do espaco de trabalho do robot colaborativo'
de Seguranca

- Design simplificado que oferece tranquilidade ao operador

- Prevencao de acidentes através do design curvo
Conforto

adequado
a humanos
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A HYUNDAI ROBOTICS

Bundang(Sales Division)

Daegu

Europe

www.hyundai-robotics.com
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(13630) 4th Floor, The Korean Academy of Science and Technology(KAST) 42,
Dolma-ro, Bundang-gu, Seongnam-si, Gyeonggi-do, Republic of Korea

(43022) 50, Techno sunhwan-ro 3-gil, Yuga-eup, Dalseong-gun, Daegu,
Republic of Korea

(13630) M58 W™ RAEX SIEA2TT BEIRISRMEMET 41&
(43022) KEREEIE™ AIHER LANE Techno sunhwan-ro 3-gil 50

Oskar-Messter-Stra Re 22-24, 85737 Ismaning, M linchen, Germany

Expanding
Possibility

Tel. 1588-9997
Tel. 1588-9997

Tel. +82-1588-9997

Tel. +82-1588-9997

Tel. +82-1588-9997
Tel. +82-1588-9997

richard.lee@
hyundai-robotics.com



